Opracowatla: mgr inz. Katarzyna t.abno

Rozklad materialu z przedmiotu:

Urzadzenia elektryczne i elektroniczne

Dla klasy 2 — technik mechatronik

Klasa 2 — 38 tyg. x 4 godz. = 152 godz.

Szczegolowy rozklad materialu:

I. Wiadomosci wstepne:
1.  Zapoznanie z programem nauczania.
2. Zapoznanie z literatura i kryteriami oceniania.
3. Rodzaje maszyn elektrycznych.
4.  Zjawiska wystepujace w maszynach.
5. Straty i sprawnos$¢ maszyn elektrycznych.
6.  Straty i sprawno$¢ maszyn elektrycznych — c.d.
7. Nagrzewanie 1 stygnigcie maszyn elektrycznych.
8.  Rodzaje pracy maszyn elektrycznych.
9. Rodzaje pracy maszyn elektrycznych — c.d.
10. Rodzaje ochrony, budowy i chtodzenie maszyn elektrycznych.
11. Rodzaje ochrony, budowy i chtodzenie maszyn elektrycznych — c.d.
12.  Wielkosci charakteryzujace stan pracy maszyn elektrycznych.
13.  Wilasciwosci ruchowe maszyn elektrycznych.
14. Zasady bezpiecznej pracy przy eksploatacji maszyn elektrycznych.
II. Materialy stosowane do budowy maszyn elektrycznych:
15. Materialy przewodzace.
16. Materialy magnetyczne.
17. Materialy izolacyjne.
18. Materialy konstrukcyjne.
19. Powtdrzenie wiadomosci.
20. Sprawdzian wiadomosci.
III. Transformatory:
21. Podzial transformatorow.
22. Budowa i zasada dzialania.
23.  Schemat zastgpczy transformatora.
24. Wykres wskazowy transformatora.
25. Parametry i tabliczka znamionowa.
26. Stan jatlowy transformatora.
27. Proba stanu jatlowego.
28. Stan obcigzenia transformatora.
29. Stan zwarcia transformatora.



IVv.

30.
31.
32.
33.
34.
35.
36.
37.
38.
39.
40.
41.
42.
43.

44,
45.
46.

Zastosowanie jednostek wzglednych.
Powtorzenie wiadomosci.

Sprawdzian wiadomosci.
Transformatory trojfazowe — budowa.
Uktady i grupy potaczen.

Uktady 1 grupy potaczen — c.d.

Koszt budowy uzwojen i wybor grupy potaczen.
Praca rownolegla transformatoréw.
Regulacja napigcia w transformatorze.
Straty 1 sprawnosc.
Autotransformatory.

Przektadniki napigciowe i pradowe.

Transformatory tréjuzwojeniowe i transformatory do zmiany liczby faz.

Transformatory spawalnicze 1 transformatory stosowane w
elektronicznych i automatyki.

Transformatory bezpieczenstwa, dzwonkowe, piecowe, probiercze.
Powtorzenie wiadomosci.

Sprawdzian wiadomosci.

Maszyny pradu stalego:

uktadach

47. Podzial maszyn pradu stalego.

48. Zastosowanie maszyn pradu stalego.

49. Budowa i zasada dziatania maszyn pradu stalego.

50. Budowa i zasada dzialania maszyn pradu statego — c.d.
51. Podstawowe okreslenia i uktady potaczen.

52. Podstawowe okreslenia i uktady potaczen — c.d.

53. Pradnice pradu statego — pradnica obcowzbudna.

54. Pradnice pradu statego — pradnica bocznikowa.

55. Pradnice pradu statego — pradnica szeregowa.

56. Pradnice pradu statego — pradnica szeregowo-bocznikowa.
57. Silnik pradu statego — silnik bocznikowy.

58. Silniki pradu statego — silnik obcowzbudny.

59. Silniki pradu statego — silnik szeregowy.

60. Silniki pradu statego — silnik szeregowo-bocznikowy.
61. Rozruch silnikéw pradu statego.

62. Regulacja predkosci obrotowej — regulacja szeregowa.
63. Regulacja predkosci obrotowej — regulacja bocznikowa.
64. Regulacja predkosci obrotowej — regulacja przez zmiang napigcia zasilania.
65. Powtdrzenie wiadomosci.

66. Sprawdzian wiadomosci.

Maszyny indukcyjne:

67. Podziat i zastosowanie.

68. Budowa i zasada dzialania.

69. Budowa i zasada dziatania — c.d.

70. Wielkos$ci charakteryzujace pracg maszyny.

71.  Sposoéb obliczania poslizgu.

72. Stany pracy.



73.
74.
75.
76.
77.
78.
79.
80.
81.
82.
83.
84.
85.
86.

87.

88.
89.

90.

91.
92.
93.
94.
95.
96.
97.
98.
99.

100.
101.
102.

Stany pracy — c.d.

Bilans mocy i strat.

Bilans mocy i strat — c.d.

Moment elektromagnetyczny.

Moment elektromagnetyczny — c.d.

Bieg jatowy silnika indukcyjnego.

Stan zwarcia silnika indukcyjnego.

Stan obciazenia silnika indukcyjnego, praca stabilna.

Powtdrzenie wiadomosci.

Sprawdzian wiadomosci.

Rozruch silnikow indukcyjnych.

Rozruch za pomoca rozrusznika.

Rozruch za pomoca przetacznika gwiazda-trojkat.

Rozruch z zastosowaniem potprzewodnikowych urzadzen przeznaczonych do
sterowania silnikami.

Rozruch za pomoca autotransformatora i za pomoca rezystancji wlaczonej w
obwod stojana.

Zmiana kierunku wirowania i regulacja predkosci.

Regulacja predkosci przez zmiang czg¢stotliwosci napigcia zasilajacego 1 przez
zmiang liczby par biegunow.

Regulacja przez zmiang rezystancji w obwodzie wirnika i przez zmiang napigcia
zasilajacego.

Hamowanie naturalne.

Hamowanie pradnicowe.

Hamowanie dynamiczne.

Powtorzenie wiadomosci.

Sprawdzian wiadomosci.

Silniki dwuklatkowe 1 gigbokoztobkowe.

Silniki jednofazowe.

Silniki dwufazowe.

Silniki indukcyjne liniowe.

Podstawowe uszkodzenia maszyn indukcyjnych.

Powtdrzenie wiadomosci.

Sprawdzian wiadomosci.

VI. Maszyny synchroniczne:

103.
104.
105.
106.
107.
108.
109.
110.
111.

112.
113.
114.

Podzial i zastosowanie.

Budowa i zasada dziatania pradnicy synchroniczne;.

Maszyna z biegunami utajonymi (z wirnikiem cylindrycznym).

Maszyna z biegunami jawnymi (z wirnikiem jawnobiegunowym).

Stany pracy maszyny synchroniczne;j.

Charakterystyki maszyny synchroniczne;.

Krzywe V.

Praca réwnolegla, synchronizacja maszyny z siecia.

Wiasciwosci ruchowe pradnicy przy pracy rownolegte] — praca na sie¢ sztywna 1
elastyczna.

Wiasciwosci ruchowe pradnicy przy pracy rownolegtej — praca indywidualna.
Silnik synchroniczny, rozruch silnikéw synchronicznych.

Badanie maszyn synchronicznych.



115. Eksploatacja maszyn synchronicznych.
116. Powtoérzenie wiadomosci.
117. Sprawdzian wiadomosci.

VII. Maszyny komutatorowe pradu przemiennego:

118. Silniki komutatorowe jednofazowe — silnik szeregowy.
119. Silniki komutatorowe jednofazowe — silnik bocznikowy.
120. Silniki komutatorowe jednofazowe — silnik repulsyjny.
121. Maszyny komutatorowe trojfazowe.

122. Powtorzenie wiadomosci.

123. Sprawdzian wiadomosci.

VIII. Uklady elektroniczne :

124. Uktady prostownicze niesterowane jednofazowe.
125. Uktady prostownicze niesterowane wielofazowe.
126. Filtry prostownicze.

127. Powielacze napigcia.

128. Uktady prostownicze sterowane.

129. Stabilizatory napig¢.

130. Elektromagnesy i sprzegla elektromagnetyczne.
131. Elementy stykowe uktadéw sterowania elektrycznego.
132. Przekazniki stosowane w uktadach elektronicznych.
133. Styczniki stosowane w uktadach elektronicznych.
134. Czujniki w uktadach elektronicznych.

135. Przetworniki w uktadach elektronicznych.

136. Przemienniki czestotliwosci.

137. Falowniki.

138. Powtorzenie wiadomosci.

139. Sprawdzian wiadomosci.

IX. Zabezpieczenia przecigzeniowe i zwarciowe:

140. Bezpieczniki topikowe — bezpieczniki instalacyjne.
141. Niskonapigciowe bezpieczniki mocy.

142. Bezpieczniki aparatowe.

143. Nadmiarowe wytaczniki instalacyjne.

144. Wylaczniki réznicowopradowe.

145. Wytaczniki silnikowe.

146. Przekazniki termiczne.

147. Termistorowe zabezpieczenia silnikow elektrycznych.
148. Dobor zabezpieczen przeciazeniowych.

149. Zabezpieczenia przeciazeniowe kabli i przewodow.
150. Zabezpieczenia zwarciowe kabli 1 przewodow.

151. Powtorzenie wiadomosci.

152. Sprawdzian wiadomosci.






